
step 1 Connectez le capteur de position à l’Eobody2

L‘essentiel sur les capteurs de position

Spécifications techniques :
- Paramètre mesuré : Position
- Technologie : pont de résistance
- Etendue : 10, 30, 40 ou 50 cm 
- Format de sortie : continu 0 à 127 (7 bit), 
4095 (12 bit)
- Taille : 22 mm (large) x étendue
- Poids : 5 g
- Température : Standard 
- Câblage : jack 6,35'', câble 
- Power: Built-in phantom 5V DC

Connectez votre capteur de position à l’Eobody2 USB8 SensorBox 
comme décrit dans le tutorial  T 0.1. Premiers pas. 

Pour cet exemple, connectez le capteur de position à l’entrée #1 de 
l’Eobody2 USB8 SensorBox.

Suject: Ce tutorial montre comment assigner un pitchbend à un capteur de 
position dans le but de faire un contrôleur à ruban. Ceci est une configura-
tion basique qui pourra être utilisée avec n’impote quel séquenceur logiciel 
compatible MIDI. 

Les capteurs de position sont très facile à configurer car leur étendue va 
de 0 à 127. Cela signifie que dans une grande majorité des cas, il ne 
sera pas nécessaire d’utiliser de traitement interne de l’Eobody2. Dans la 
fenêtre routing de l’éditeur, vous pourrez choisir la destination (pitch bend 
ou autre). Voici une configuration basique (voir copies d’écran ci-contre) 
que vous pourrez utiliser avec la plupart des capteurs continus, capteurs 
de position, de pression ou potentiomètres pour envoyer du 14 bits MIDI 
à n’importe quel logiciel compatible MIDI. 

Activez l’entrée #1 dans l’éditeur (dans la fenêtre processing, cliquez 
sur state “on”). 

Dans la fenêtre routing, vous avez le choix entre Pitch Bend (real 12 
bits) et Pitch Bend (mapped 14 bits). Votre choix dépendra du logiciel 
qui recevra les informations. Avec un séquenceur logiciel MIDI, utilisez  
mapped 14 bits Pitch Bend (retenez qu’en MIDI, le Pitch Bend est 
toujours en 14 bits). Si vous souhaitez utiliser votre ruban avec un 
logiciel comme Max/MSP, choisissez real 12 bits car MAX peut recevoir 
des données brutes en 12 bits.   

Qu’est-ce qu’un contrôleur à ruban ?
Un contrôleur à ruban est un contrôleur continu qui a la forme d’un 
ruban. On retrouve de tels contrôleurs à ruban sur certains synthét-
iseurs des années 1970-80, le Yamaha CS-80 par exemple. Les 
rubans offrent des possibilités de jeu proches du theremin, tout en 
étant plus facile à manipuler. Aujourd’hui, des synthétiseurs à ruban 
sont toujours fabriqués, le Persephone par exemple.  
Avec le système de captation Eobody2 USB, il est désormais 
possible de faire un contrôleur à ruban avec un capteur de position 
et de l’utiliser directement dans votre séquenceur logiciel. Les 
capteurs de position sont également très utilisés pour simuler des 
faders. 

Notez que les contrôleurs continus peuvent être assignés à n’importe 
quel paramètre du son. Dans votre séquenceur logiciel, assignez le 
ruban au paramètre de votre choix et commencez à jouer ! 
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